
5.1.4. Комплекс работ «АСУ - движение» 

ОКР «Модель-Т-2» 

«Разработка АСУ для координированного управления маневрированием судов при проведении 

поисковых и глубоководных подводно-технических работ на основе математических трехмерных 

моделей проведения системы судно – технические средства – глубоководное оборудование» 

Головной исполнитель – ОАО «Концерн «Моринсис-Агат» 

Основные полученные практические результаты. 

 Технико-экономическое обоснование разработки АСУ КУМС 

 Программное обеспечение АСУ КУМС  

 Разработан и изготовлен действующий макетный образец АСУ КУМС  

 Разработана Программа испытаний макетного образца  

 Созданы РНТД: 

Программа для ЭВМ: «Программный 

модуль  графического управления для  

автоматизированной  системы управления 

для координированного управления 

маневрированием судов (АСУ КУМС)».  

Секрет производства (ноу-хау): 

«Технология создания АСУ для 

координированного управления 

маневрированием судов при проведении 

поисковых и глубоководных подводно-

технических работ».  

АСУ КУМС предназначена для: 

 повышения уровня автоматизации 

координированного управления 

маневрированием судов при ведении 

поисковых и глубоководных подводно-

технических работ; 

 решения многокритериальной задачи 

экспертной системы, учитывающей все 

факторы, влияющие на функциональность 

маневрирования судов и безопасность 

проведения надводных и подводных 

работ. 

Аналогов разработанного изделия не выявлено. 

Область применения - судостроение, нефтегазовая отрасль, поисковые работы. 

Внедрение разработки в производстве позволит: 

 повысить качество и, соответственно, 

конкурентоспособность продукции для 

управления надводными и подводными 

объектами для гражданского флота России. 

 повысить безопасность и точность 

кораблевождения, а также глубоководных 

подводно-технических работ группы 

надводных и подводных объектов на 25-30%. 
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