
 
5.1.4. Комплекс работ «АСУ-движение» 

ОКР «Модель-Т» 
«Разработка алгоритмического и программного обеспечения режимов работы асу для 
координированного управления маневрированием судов при проведении поисковых и глубоководных 
подводно-технических работ на основе математических трехмерных моделей проведения 
системы «судно-технические средства - глубоководное оборудование»  

Головной исполнитель - ОАО Концерн «Моринформсистема – Агат» 

Основные полученные практические результаты. 

• Разработаны и выпущены алгоритмическое и программное обеспечение режимов работы 
АСУ для координированного управления маневрированием судов при проведении 
поисковых и глубоководных подводно-технических работ на основе математических 
трехмерных моделей поведения системы «судно-технические средства - глубоководное 
оборудование». 

В состав алгоритмического и программного обеспечения АСУ для координированного 
управления маневрированием судов при проведении поисковых и глубоководных 
подводно-технических работ входят следующие модули: 

- модуль координированного управления маневрированием судов; 
- модуль выработки рекомендаций по управлению корабля; 
- модуль управления технологическими операциями подводных технических средств; 
- модуль графического отображения; 
- модуль сопряжения с судовыми навигационными и радиолокационными 

комплексами, а также со спутниковыми навигационными системами (СНС) 
GPS/ГЛОНАСС. 

Алгоритмическое и программное обеспечение режимов работы АСУ, включающее 
технологию графической поддержки принятия решения при координации маневрирования 
и выполнения технологических операций группы подводных подвижных объектов и 
обеспечивает:  

- повышение уровня автоматизации координированного управления маневрированием 
группы судов при ведении поисковых и глубоководных подводно-технических 
работ; 

- решение многокритериальной задачи экспертной системы, учитывающей все 
факторы, влияющие на функциональность маневрирования судов и безопасность 
проведения надводных и подводных работ. 

Область применения. АСУ для координированного управления маневрированием 
судов при проведении поисковых и глубоководных подводно-технических работ. 
АСУ может использоваться на любых судах, которые применяются для проведения 
поисковых и глубоководных подводно-технических работ и применяться компаниями по 
разведке и освоению месторождений углеводородного сырья, его добычи, переработки и 
транспортировки с использованием технологий, реализуемых в зоне морского шельфа и 
глубинных зонах морей и океанов. 

Сведения о конкурентоспособности и возможности замещения импорта. 
Анализ базовых систем информационной поддержки судоводителя показал огромное 
разнообразие существующих технических средств, обеспечивающих навигационную 
поддержку различного назначения.   

 



 
В первую очередь это задачи информационного обеспечения, представленные в виде 
графико-табличной интерпретации текущей навигационной ситуации.  
Однако, существующие системы специализированы по своим функциям на 
узконаправленные задачи, которые приходиться решать специалисту соответствующего 
профиля для собственного судна. Такие системы могут быть применены на судах при 
индивидуальном плане работ. В случае проведения групповых работ (к примеру, при 
проведении совместных поисковых и подводно-технических работ) требуется поддержка 
комплексного и эффективного решения задач совместного маневрирования судов.  
Такую задачу и будет обеспечивать АСУ, на которой применены технологии и 
программное обеспечение, разработанные в рамках данной ОКР. 
Аналогов разрабатываемого изделия не выявлено. 
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