
 
5.1.7. Комплекс работ «Совместимость» 

ОКР «Мостик-М» 
«Создание базового проекта судовой интегрированной мостиковой системы класса 
автоматизации 2 и 1 на базе отечественного оборудования как интегратора верхнего уровня»  

Головной исполнитель - ЗАО «Транзас» 

Основные полученные практические результаты. 

• Разработан комплект рабочей конструкторской документации на базовый проект и 
изготовлен опытный образец судовой интегрированной мостиковой системы (ИМС), 
предназначенный для организации работы судоводителя по управлению судном 
обеспечению безопасности плавания. 

Состав опытного образца ИМС: 
- интегрированный пульт управления в ходовой рубке; 
- аппаратно-программный комплекс системы автоматической радиолокационной 

прокладки; 
- аппаратно-программный комплекс 

электронной картографической 
навигационно-информационной системы; 

- табло коллективного пользования; 
панели виртуальных приборов; 

- устройство регистрации навигационной 
информации («черный ящик»); 

- программный комплекс автоматизации 
ведения судового журнала; 

- АИС для обмена данными между судами 
и  береговой системой управления движением судов; 

- телевизионную систему дневного и ночного видения; 
- программный комплекс автоматизации решения штурманских задач; 
- аппаратно-программный комплекс управления и контроля состояния навигационных 

средств; 
- навигационные датчики функционально и конструктивно интегрированные в ИМС и 

их репитеры; 
- средства внутрисудовой и внешней связи. 

Примеры экранов приборов и датчиков ИМС: 

 
Панель виртуальных навигационных приборов 

страница «Навигация» 
Видеосистема в режиме передачи управления 

другой стацией 

Внешний вид опытного образца 
ИМС «Мостик-МТ» 

 

 



 

 

ИКО радиолокационной станции в режиме 
«Проигрывание маневра»  

ЭКНИС в режиме контроля навигационной 
безопасности 

Область применения: ИМС предполагается использовать при проектировании и 
оснащении вновь строящихся и модернизируемых морских судов различного назначения, 
в том числе танкеров, ледоколов, сухогрузов, буровых судов, пожарных судов, буксиров, 
рыболовных, научно-исследовательских, трубоукладчиков и других вспомогательных 
судов, работа которых предполагается и в высоких широтах. 

Варианты установки ИМС на судах: 

 
а) судах-газовозах б) морских буксирах в) ледоколах 

Сведения о конкурентоспособности и возможности замещения импорта. 
Комплект РКД на базовый проект ИМС  подготовлен к серийному производству на 
российских предприятиях в соответствии с техническими условиями. 
Мировая новизна технических решений и права Российской Федерации на разработки 
подтверждаются: 

1. Решением на выдачу патента Российской Федерации на изобретение 
«Устройство для автоматизированной обработки судовой навигационной информации».  

2. Патентом Российской Федерации на полезную модель «Автоматизированное 
рабочее место оператора судовой навигационно-информационной системы». 

3. Свидетельством о государственной регистрации программы для ЭВМ 
«Коммуникационный сервер судовой навигационно-информационной системы». 

4. Свидетельством о государственной регистрации программы для ЭВМ 
«Менеджер межприборной сети». 
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