
5.1.6. Комплекс работ «Диспетчеризация» 

ОКР «НИС-Центр» 

«Разработка системы мониторинга и информационной поддержки судоводителя, 

обеспечивающей управление мобильными силами и средствами, контроль промышленного 

рыболовства, охрану водных биоресурсов, управление рациональным использованием биоресурсов 

на базе научно-исследовательского судна Росрыболовства» 

Головной исполнитель - ЗАО «Транзас» 

Основные полученные практические результаты. 

Бортовой центр управления научно-исследовательским судном Росрыболовства 

(БЦУНИСР). 

 

 

Аппаратно-программные средства БЦУНИСР и автоматизированные рабочие места в 

центре управления исследованиями НИС обеспечивают выполнение следующих задач: 

− поиск водных биоресурсов, оценки их промысловой значимости; 

− ведение капитаном судна и начальником экспедиции собственных электронных 

журналов, способствующих созданию электронных рыболовных карт и планшетов 

промысловых районов Мирового океана; 

− постановку трала в оптимальной точке и вывода на заданную глубину, наведения 

трала на наиболее плотную часть скопления; 

− предотвращение аварий трала при работе в непосредственной близости от грунта или 

на сложных промысловых участках путем учета профиля дна, влияния течений и 

гидрометеорологических условий на движение судна и трала; 

− интеграцию конвенционного оборудования и данных, связанных с обеспечением 

безопасности мореплавания с научным оборудованием и данными; 



− -импорт навигационных и научных данных с отображением на универсальных 

дисплеях; 

− управление процессами судовождения и маневрирования на переходах в районах 

проведения исследований; 

− выработку данных для системы управления динамическим позиционированием в 

точке при выполнении научных работ; 

− выработку данных для системы управления движением судна под активными 

средствами по заданной траектории; 

− повышение достоверности научных измерений; 

− повышение надежности и безопасности выполнения научных работ в море;  

− повышение экономии времени на выполнение научных работ (времени нахождения 

НИС в море); 

− автоматизацию функций управления научными технологическими операциями при 

проведении исследовательских работ; 

− оперативный анализ хода выполнения научных работ; 

− обеспечение автоматизированного сбора, обработки, регистрации, архивирования и 

представления научных данных, получаемых в ходе выполнения рейсового задания, 

а также от приборов и комплексов, интегрированных в БЦУНИСР. 

В базовом варианте БЦУНИСР может взаимодействовать с 3-мя штатными судовыми 

системами научно-исследовательского судна (НИС): 

− интегрированной навигационной системой, соответствующей требованиям 

эксплуатационного стандарта, изложенного в Резолюции MSC.252(83) 

международной морской организации (ИМО), принятой 8 октября 2007 года; 

− интегрированным навигационно-промысловым комплексом (ИНПК), 

разрабатываемым в рамках ФЦП «Развитие гражданской морской техники» на 2009-

2016 годы (ОКР «ИНПК»); 

− автоматизированной системой управления технологическими процессами (АСУ ТП) 

судна (главным двигателем и обслуживающими его вспомогательными 

механизмами, электроэнергетической установкой, общесудовыми системами), 

которые включают в свой состав собственные аппаратно-программные средства и 

серийно поставляемое комплектующее оборудование, обеспечивающие работу 

следующих функциональных контуров: 

− навигационного обеспечения движения и динамического позиционирования 

НИС; 

− проведения научных рыбопромысловых исследований; 

− промыслово-навигационного информационного обеспечения; 

− связи. 

Применение базовых конструктивно-технологических решений для проектирования 

БЦУНИСР, обеспечивающих создание универсальных постов и автоматизированных 

рабочих мест в центре управления НИС, кардинально улучшающих эффективность 

проведения научных исследований, в части: 

− повышения точности научных измерений, а также надежности и безопасности 

выполнения научных работ в море; 

− гармонизации приборного состава и компоновки объединенного пульта управления 

центра и автоматизированных постов операторов для проблемно-ориентированных 

лабораторий; 

− внедрения судовых локальных сетей, программного обеспечения, аппаратных 

средств и интерфейсов связи для сопряжения и оптимального объединения судового 

конвенционного, научного и специального оборудования. 



 
1- Операционный центр, включая гидроакустическую лабораторию,  

2- Помещение подводных видеосистем,  

3 - Лебедка № 7,  

4 - Лебедка № 8,  

5 - Лебедка №4,  

6 - Гидрохимическая лаборатория,  

7- Гидрологическая лаборатория,  

8 - Ангар № 1,  

9 -Ангар № 2,  

10 - Гидробиологическая (бентосная) лаборатория (сухая),  

11- Гидробиологическая (бентосная) лаборатория (мокрая),  

12- Помещение для хранения фиксированных проб,  

13- Ихтиологическая лаборатория (мокрая),  

14- ихтиологическая лаборатория (сухая),  

15- Шахта выдвижного киля. 

 


