
5.1.2. Комплекс работ «Навигация-4» 

ОКР «Птичь» 

«Разработка технического проекта, конструкторской документации и опытного образца 

автоматизированной радарной системы обеспечения навигационной безопасности при проходе 

судами узкостей (мостов) в сложных метеорологических условиях (дождь, снег, туман)». 

Головной исполнитель - ОАО «МКБ «Компас» 

Основные полученные практические результаты. 

 Изготовлен и испытан опытный образец Мобильной автоматизированной радарной 

системы управления (МАРСУ). 

 Откорректированы по результатам испытаний комплекты РКД и ПД с литерой «О». 

 Доработано по результатам испытаний программное обеспечение. 

 Созданы: 

– полезная модель «Устройство распознавания объектов по дальномерному портрету с 

использованием двоичного квантования»;  

– изобретение «Устройство обнаружения объектов по дальностному портрету с 

многоуровневым квантованием»; 

– программа для ЭВМ «Специальное программное обеспечение мобильной 

автоматизированной радарной системы управления»; 

– «Технология создания высокоточного автоматического определения положения 

носителя радарной системы мобильного комплекса относительно навигационных 

ориентиров, радиолокационных отражателей, маяков-ответчиков на базе 

совместной обработки радиолокационной, ГЛОНАСС/GPS, АИС, АИС СНО и 

картографической информации»; 

– «Технология совместной обработки радиолокационной, ГЛОНАСС/GPS, АИС 

целей, АИС средств навигационного ограждения (АИС СНОВ), радиолокационных 

отражателей, маяков ответчиков с наложением картографической информации». 

МАРСУ обеспечивает навигационную безопасность при проходе судами узкостей (мостов) 

в сложных метеорологических условиях (дождь, снег, туман). 

Основные технические характеристики изделия: 

− дальность обнаружения морского буя (ЭПР 10 кв. м.) – 16 миль; 

− разрешение по дальности – 1,5 метра; 

− разрешение по пеленгу – 1 градус; 

− минимальная дальность действия – 3 метра; 

− время приведения в готовность к работе – не более 30 секунд; 

− энергопотребление – не более 500 Вт; 

− выделение движущихся объектов с радиальной скоростью  

больше 2м/с. 

Область применения 

Технология может быть применена при создании и оснащении или переоснащении судов 

навигационным оборудованием в целях обеспечения безопасности судов при проходе 

узкостей, в том числе в сложных метеорологических условиях. 

 


