
 

 

2.4.3.Комплекс работ «Маневрирование» 

ОКР «Сухой полигон» 

«Разработка технологии и программно-аппаратных средств имитационного и физико-

математического моделирования процессов маневрирования и наведения автономных подводных 

аппаратов»  

Головной исполнитель – ОАО «Концерн «МПО-Гидроприбор» 

Основные полученные практические результаты. 

 Разработана новая технология отработки и совершенствования алгоритмов и 

систем управления и наведения автономных подводных аппаратов методами 

имитационного и физико-математического моделирования процессов маневрирования 

и наведения автономных подводных аппаратов (АПА) с гидроакустической бортовой 

аппаратурой в любых гидролого-акустических условиях Мирового океана. 

 Разработан и изготовлен опытный образец комплекса имитационного и физико-

математического моделирования процессов маневрирования и наведения автономных 

подводных аппаратов. Проведены его лабораторно-стендовые испытания в двух 

режимах: 

− в режиме имитационного моделирования без использования реальных блоков 

бортовой аппаратуры и приборов АПА; 

− в режиме физико-математического моделирования в реальном времени с 

включением в состав комплекса реальных узлов бортовой аппаратуры и 

приборов АПА.   

Комплекс моделирования предназначен для проверки и отработки алгоритмов 

функционирования и взаимодействия бортовой гидроакустической аппаратуры и приборов 

управления движением АПА с целью уменьшения объема и сокращения сроков натурных 

испытаний АПА.  

Комплекс моделирования состоит из отдельных программно-аппаратных модулей, 

реализующих математические модели гидроакустики в морской среде,  динамики 

движения АПА и блоков реальной бортовой аппаратуры систем управления и наведения 

АПА, кабельной схемы АПА, синтезаторов реальных сигналов и помех на входе бортовой 

аппаратуры АПА, отображения информации и интерфейса пользователя.  

Комплектация  комплекса меняется в зависимости от  режима моделирования: 

имитационного или  физико-математического с реальной аппаратурой АПА. 

 Получены: 

− патент на изобретение «Комплекс имитационного и физико-математического 

моделирования процессов маневрирования автономных подводных аппаратов с 

бортовой гидроакустической аппаратурой наведения на подводные объекты»; 

− свидетельство о государственной регистрации   программы для ЭВМ: 

«Программное обеспечение аппаратных средств  комплекса имитационного и 

физико-математического моделирования процессов маневрирования и 

наведения автономных подводных аппаратов» 

Область применения - морская техника для исследования океана, обследования 

нефтегазовых платформ на шельфе, подводных трубопроводов. Разработанная технология 

может быть использована для отработки динамики, алгоритмов и программ 

функционирования носителей гидроакустической аппаратуры любого назначения. 

В результате выполнения ОКР «Сухой полигон» разработчики автономных подводных 

аппаратов получают технологию и уникальный аппаратно-программный комплекс 



 

 

для отработки алгоритмов функционирования и отработки бортовой аппаратуры и 

приборов АПА в условиях, адекватных гидролого-акустическим условиям любых 

районов Мирового океана, что существенно сокращает объем и стоимость натурных 

испытаний. 

Сведения о конкурентности и возможности замещения импорта. 

Основными отличиями разработанного комплекса моделирования от известных аналогов 

является отсутствие дорогостоящего гидробассейна с погружаемой в него антенной 

гидроакустической аппаратуры АПА и отсутствие динамического моделирующего стенда 

для установки приборов управления движением АПА.  

 


