
5.2.2. Комплекс работ «Гидролокация - 2» 

ОКР «Супервизор» 

«Разработка гидроакустической системы освещения подводной обстановки с повышенной 

дальностью распознавания подводных объектов для буровых комплексов на шельфовых 

месторождениях северных морей» 

Головной исполнитель - ОАО «АКИН» 

Основные полученные практические результаты. 

 Разработана технология освещения подводной обстановки с использованием 

гидроакустических средств с высоким пространственным разрешением. 

 Разработана конструкторская документация на гидроакустическую систему 

повышенной дальности распознавания (ГАСПДР). 

 Изготовлен и испытан в условиях, приближенных к натурным, опытный образец 

ГАСПДР. 

 Созданы изобретения: 

−  «Гидроакустическая станция освещения подводной обстановки». 

−  «Гидроакустическая система освещения ближней обстановки». 

Основные технические характеристики разработанной ГАСПДР: 

− дальность обнаружения подводных объектов с эквивалентным радиусом 0,2 - 200 м; 

− дальность распознавания подводного пловца -100 м; 

− разрешение по дистанции -2 см; 

− угловое разрешение - 0,1°; 

− ширина сектора одновременного обзора - 30°; 

− должна быть предусмотрена возможность механического поворота сектора обзора  

от 0 до 360°; 

− предельная глубина погружения подводного модуля - 300 м; 

− ширина сектора обзора в вертикальной плоскости должна составлять не менее 15°. 

 

  

 

Угловое разрешение разрабатываемой ГАСПДР будет существенно превышать угловое 
разрешение наиболее совершенных гидролокаторов секторного обзора (SeaBat 7128. 
R2Sonic 2024, Gemini 720i), в настоящее время не превышающим 0.5°. Благодаря высокому 
угловому разрешению проектируемая система позволит не менее, чем в 5 раз увеличить 
дистанцию, на которой акустическое изображение подводного объекта будет 

Опытный образец ГАСПДР 



воспроизводиться с качеством, необходимым для его распознавания 

Область применения. 

Разработанная технология и ГАСПДР предназначены для освещения подводной 
обстановки в районе функционирования буровой платформы при волнении моря до 3 
баллов, контроля внешней подводной обстановки вокруг морских буровых и 
нефтегазодобывающих платформ на шельфе арктических морей с целью обнаружения 
заплывания крупных представителей фауны, а также поиска и распознавания затонувших 
объектов. 


